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Types de V2X (V2V, V2P, V2N et V2I)

Ce poster fournit :

1- Un résumeé des applications potentielles des technologies
habilitantes pour les groupes de cas d'utilisation V2X.

2- Une cartographie intéressante entre les trois piliers 5G et les
groupes de cas d'usage V2X.

3- Une architecture de haut niveau couvrant ces technologies.
Mots cles : 5G ; V2X : cas d'utilisation ; NFV ; SDN

Etapes importantes de la communication V2X
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Un scénario qui nécessite de changer de mode de conduite

Cas d'usage : Capteurs étendus

Le camion B détecte le danger
(Véhicule A) en dehors des capteurs
du véhicule C.

Véhicule C
Camion B
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Manceuvre de dépassement
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Le camion B avertit le
véhicule C tant qu'il se
trouve a portée de

communication.

G
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Véhicule A

Commands
for remotely control
the vehicle

Cloud computing

Perception collective de I'environnement Architecture générale de conduite & distance

Cas d'usage 5G appliqués a V2X
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e 3D video composition Data center

e Information sharing for limited
automated driving

Service management Data storage

Groupes de cas d'usage V2X:

gNB, ng-eNB
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Cameras, smart sensors, context management, anomaly detection, fault detection, real-time analytics
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