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Simulation
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Trouver des modèles de coordination SMA (Systèmes Multi-Agents) prenant en compte
les agents véhicules et les agents stations de recharge, pour allouer efficacement les
places aux bornes. 
La consommation de ces flottes aura un impact croissant sur le réseau électrique.
Il est donc essentiel d’anticiper une coordination tenant compte des périodes de faible
consommation et de la production d’énergie verte, afin de lisser la demande et limiter
l’impact sur le réseau.

Optimisation de la recharge
d’une flotte de vEhicules
autonomes

Les véhicules électriques se démocratisent, et les technologies de véhicules
autonomes nous permettront, dans un avenir proche, de nous passer en grande partie
des conducteurs.
Les flottes de véhicules autonomes verront alors le jour et devront se confronter à la
problématique de leur coordination afin d’optimiser les flux de véhicules aux bornes de
recharge, ainsi que le coût des recharges, tant sur le plan économique qu’écologique.
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